
SX127x Demo 说明 

1. Demo 使用说明 

硬件：STM32F103ZExx、RFM95/RFM96/RFM97/RFM98. 

平台：keil5. 

文件说明： 

模拟 SPI：STM32F103ZE_sx127x_模拟 SPI 

硬件 SPI：STM32F103ZE_sx127x_硬件 SPI 

RFM98：137~525MHZ 

RFM97：SF 6~9 

2. 驱动文件组成 

sx1276Regs-Fsk.h： 

（1）主要定义 sx127x，Fsk 的寄存器。 

sx1276Regs-LoRa.h： 

（1）主要定义 sx127x，LoRa 的寄存器。 

board-config.h： 

（1）主要定义 GPIO 的相关宏定义。 

sx1276-board.h： 

（1）定义 GPIO 的初始化函数。 

（2）定义相关控制引脚的函数。 

sx1276-board.c： 

（1）实现 GPIO 的初始化函数。 

（2）实现相关控制引脚的函数。 

SX1276.h： 

（1）主要定义 sx127x 的 API 接口函数。 

SX1276.c： 

（1）实现定义 sx127x 的 API 接口函数。 



radio.h： 

（1）定义 sx127x 的应用接口函数。 

（2）定义 sx127x 的中断事件回调函数。 

app.c 

（1）实现 sx127x 的 ping pong 应用。 

3. 使用说明 

（1）以下宏定义可对 Frequency、Power、Bandwidth、Spread factor、Coding Rate

等 LoRa 参数进行修改。 

 
（2）宏定义模块名称。 

 

（3）烧录运行之后实验现象通过串口打印信息 



两块模块通讯成功现象： 

 

两块模块通讯失败现象： 

 

4. 移植说明 

（1）radio.h、SX1276.h、SX1276.c 可直接移植不用做修改。 

（2）主要修改 board-config.h 和 sx1276-board.c 文件。 

修改对 GPIO 引脚和输入、输出寄存器的宏定义。对于 Dio2、Dio3、Dio4 有需

要的话自行配置。 



 

修改对 GPIO 初始化的操作。注意对 Dio0、Dio1 口做上升沿中断处理，射频状

态机主要由检测 Dio0、Dio1 的中断，在中断回调函数中进行。 

 



修改对收发器复位的操作。 

 
Dio 中断函数的处理 
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